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1 Wizualizacja procesow technologicznych Dr inz. Marcin
' W $rodowisku LabView BUCZAJ
Projekt mlkroprocesorowggo stan0W|ska} ' Dr inz. Michat
2. laboratoryjnego do badania wytrzymatos$ci LANCZONT
elementéw wykonanych technika druku 3D
3 Projeky mikroprocesorowego systemu Dr inz. Michat
' monitorowania treningu rowerowego LANCZONT
4 Projekt mikroprocesorowego systemu skanowania Dr inz. Michat
' wymiardw pomieszczenia LANCZONT
Analizator parametrow dynamicznych Drhab. inz.
5. . . , Jarostaw SIKORA,
termoemisyjnego zrddla elektrondw .
profesor uczelni
Dr hab. inz.
6. Wirtualny miernik pojemnosci elektrycznej Jarostaw SIKORA,
profesor uczelni,
Dr hab. inz.
7. Wirtualny uktad regulacji mocy elektryczne;j Jarostaw SIKORA,
profesor uczelni
8 Modernizacja stanowiska laboratoryjnego do syntezy Dr inz. Adam
' algorytmow sterowania aktuatorem elastycznym KURNICKI
9 Modernizacja uktadu sterowania logicznego Dr inz. Adam
' modelem suwnicy KURNICKI
Synte,za algorytmow detekc;ji i unikania kolizji Drinz. Adam
10. |robotoéw szeregowych
. N KURNICKI
w oprogramowaniu Matlab-Simulink
Synteza algorytr,now generacji trajektorii Drinz. Adam
11. | ruchu dla robotoéw szeregowych
. N KURNICKI
w oprogramowaniu Matlab-Simulink
. [Senouisko eboraonie dooyiety RS oy g
. |sterowania wahadtem odwréconym z napede KURNICKI
rotacyjnym
Serwery QPC UA w s'zy.bklm prototypowaniu Drinz. Adam
13. |algorytmdéw sterowania implementowanych na
. KURNICKI
sterownikach PLC
Aplikacja do \{\IlzuahzaCjI’I szybkiego . ' Dr inz. Adam
14. |prototypowania algorytmow sterowania logicznego
: KURNICKI
implementowanego w PLC
Aplikacja do leuallzaCJl | szybkiego ' . Drinz Adam
15. |prototypowania algorytmow sterowania procesami
. . . KURNICKI
cigglymi implementowanymi w PLC
. Dr inz. Jacek
16. |Model dydaktyczny psychrometru elektronicznego MAJEWSKI]
17 Przetwornik prawdziwej wartosci skutecznej napigcia Dr inz. Jacek
" | True RMS z wyj$ciem cyfrowym MAJEWSKI
18 Model dydaktyczny stanowiska do badania Dr inz. Jacek
" |liniowego enkodera magnetycznego MAJEWSKI




Model dydaktyczny stanowiska do bezkontaktowych

Dr inz. Jacek

19. pom_iarc')w_prqdkoéci obrotowej metoda korelacji MAJEWSK]
wzajemnej
20 Dydaktyczne stanowisko do pomiaréw sity za Dr inz. Eligiusz
" |pomoca przetwornikOw tensometrycznych PAWLOWSKI
21 Dydaktyczny model transformatorowego czujnika Dr inz. Eligiusz
" |przesunigcia liniowego PAWLOWSKI
29 Dydaktyczny model laserowego czujnika odlegtosci Dr inz. Eligiusz
" |ToF (time-of-flight) PAWLOWSKI
23 Zastosowanie Arduino do pomiarow wielkosci Dr inz. Eligiusz
" |mechanicznych PAWLOWSKI
o4 Tréjwymiarowy manipulator do pomiarow Dr inz. Eligiusz
" |przestrzennych rozktadéw wielko$ci fizycznych PAWLOWSKI
o5 Dydaktyczny model plotera we wspolrzgdnych Dr inz. Eligiusz
" |biegunowych PAWLOWSKI
Dr inz. Eligiusz
26. |Dydaktyczny model laserowego skanera 3D PAWLOWSKI
7 Stanowisko pomiarowe do badania czujnikow Dr inz. Leszek
" |polozenia katowego SZCZEPANIAK
28 Wzmacniacz mocy o duzej wydajnosci pradowej do Dr inz. Leszek
" | zastosowan pomiarowych SZCZEPANIAK
29 Wysokonapigciowy wzmacniacz mocy do Dr inz. Leszek
" | zastosowan pomiarowych SZCZEPANIAK
30 Wizualizacja w srodowisku LabVIEW procesu Dr inz. Piotr
" |przetwarzania sygnatow w oscyloskopie WARDA
31 Projekt aplikacji dydaktycznego czgstosciomierza Dr inz. Piotr
" |w $rodowisku LabVIEW WARDA
39 Symulacja synchronicznego przetwornika napiecie- Dr inz. Piotr
" |czestotliwo$¢ w srodowisku LabVIEW WARDA
33 Inteligentny przetwornik zmiennej czgstotliwosci Dr inz. Piotr
" |wkod WARDA
34 Projekt modelu toru transmisji informacji sygnatem Dr inz. Piotr
" | o zmiennej czestotliwosci WARDA
35 Uktad automatycznej regulacji sktadowe;j statej Dr inz. Piotr
" |napigcia przemiennego WARDA
36 Koncepcja i sterowanie pracg dualnego napedu Dr inz. Piotr
" |mechaniczno - elektrycznego roweru wodnego FILIPEK
37 Koncepcja i sterowanie procesem automatycznego Dr inz. Piotr
" |konfekcjonowania lekow FILIPEK
38. |System do przesuwania pionkow w grze planszowej Drinz. Andrzej
' KOCIUBINSKI
Opracowanie uktadu z przetwornikiem . .
39. |piezoelektrycznym do odzyskiwania energii podczas Drinz. Andrzej
' . KOCIUBINSKI
chodzenia
40. |Urzadzenie do testowania i sortowania baterii I?glélIZUg?ﬁrSZI?I
a1 Opracowanie uktadu do sterowania opryskiwaczem Dr inz. Andrzej
" |polowym KOCIUBINSKI




42.

Naswietlarka emulsji §wiatloczutych

Dr inz. Andrzej

KOCIUBINSKI
43 Aplikacja mobilna do rejestracji zdarzen naruszania Dr inz. Zbigniew
" |bezpieczenstwa w ruchu drogowym OMIOTEK
44 Aplikacja mobilna do alarmowania o sytuacjach Dr inz. Zbigniew
" |zagrozenia zdrowia i zycia OMIOTEK
45 Aplikacja mobilna do rejestracji aktywnos$ci Dr inz. Zbigniew
" |uzytkownika smartfona OMIOTEK
. . Prof. dr hab. inz.
46. |Projekt tadowarki do samochodu elektrycznego Oleksandra HOTRA
47 Opracowanie funkcji API dla mobilnego rejestratora | Dr inz. Wojciech
" |fali Korotkowa SURTEL
48 Opracowanie systemu wbudowanego dla mobilnego | Dr inz. Wojciech
" |miernika poziomu tlenu i dwutlenku wegla SURTEL




