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o temacie pracy
dwuosobowej)

Czujnik kata skrecenia dzialajacy na
zasadzie $wiattowodowego

Dr inz. Cezary

. KACZMAREK
interferometru petlowego.
Swiattowodowy czujnik odksztalcenia
5 bazujacy na swiattowodowym Dr inz. Cezary
" |interferometrze petlowym, KACZMAREK
skompensowany temperaturowo
3 Dwuparametrowy, Swiattowodowy Dr inz. Cezary
" |czujnik ci$nienia i temperatury KACZMAREK
4 Dwuparametrowy, Swiattowodowy Dr inz. Cezary
" |czujnik odksztalcenia i temperatury KACZMAREK
5 Zastosowanie miar podobieristwa Dr hab. inz. Stawomir
" |w analizie widm spektralnych CIESZCZYK
Zastosowanie przestrzeni fazy do . .
6. |ekstrakcji inforpmacji z wybrar}llych Dr hab. inz. Stawomir
) CIESZCZYK
sygnalow
tanowisko dydaktyczne do .
7. ?vyznaczania }V,vsp()l};zynnika Dr inz Pawe
o KOMADA
emisyjnosci
3 Projekt i wykonanie przewijarki do Dr inz. Pawet
"~ | wldkien $wiattowodowych KOMADA
9 Mobilna stacja fotowoltaiczna Dr inz. Wojciech
| zsystemem doswietlenia SURTEL
Sterownik $wietlikéw LED dla . .
10. | inteligentnych systemoéw Dr inz. Wojciech
gEnIyen 5y SURTEL
transportowych
' .y SKORUPSKI
czujnikéw temperatury
1 Wplyw profilu apodyzacji siatek Dr inz. Krzysztof
" | Bragga na ich wtasciwosci spektralne SKORUDPSKI
Projekt przemystowej sieci PROFIBUS
13. |2 wykorzystaniem Dr inz. Konrad
" | zdecentralizowanego systemu GROMASZEK
SIMATIC ET 200SP
Rozwigzania Internetu rzeczy Dr inz. Konrad
141 v zastosowaniach przemystowych GROMASZEK
15 Projekt aplikacji webowej typu Dr inz. Konrad
" |SCADA do zarzadzania energia GROMASZEK




16.

Projekt chwytaka dla robota UR5

Dr inz. Konrad
GROMASZEK

17.

Projekt i implementacja napedu
SINAMICS 5120 w uktadzie
mechatronicznym

Dr inz. Konrad
GROMASZEK

18. | Projekt wirtualnego miernika .

. . 1 Dr hab. inz. Jarostaw
sktadowych impedancji dwojnikéw SIKORA. brof. PL
pasywnych w srodowisku LabVIEW - prot

19. | Projekt wirtualnego miernika
rezystancji dwdéjnikow pasywnych Dr hab. inz. Jarostaw
nieliniowych w §rodowisku SIKORA, prof. PL
LabVIEW
20. | Projekt uktadu stabilizacji pradu Dr hab. inz. Jarostaw
termoemisji elektronowej. SIKORA, prof. PL
21. | Stanowisko laboratoryjne do syntez .
algorytmow sterowar?i]a aktua’z)remy Dr inZ Adam
KURNICKI
elastycznym
22. | Modernizacja ukladu sterowania Dr inz. Adam
logicznego modelem suwnicy KURNICKI
23. | Synteza modeli kinematycznych
i dynamicznych robotéw Dr inz. Adam
szeregowych z uzyciem Robotics KURNICKI
Toolbox
24. | Wizualizacja pracy robotéw Dr inz. Adam
z uzyciem Robotics Toolbox KURNICKI
25. | Synteza algorytmoéw detekcji
i unikania kolizji robotow Dr inz. Adam
szeregowych w oprogramowaniu KURNICKI
Matlab-Simulink
26. | Stanowisko laboratoryjne do syntez .
algorytmu sterowani;, ]Wahadh}e]m ’ Dr inz. Adam
p . KURNICKI
odwréconym z napedem rotacyjnym
27. | Stanowisko laboratoryjne do syntez .
algorytmu sterowani;, ]wahadIZm g Dr inz. Adam
p . KURNICKI
odwréconym z napedem liniowym
28. | Stanowisko sortowania detali dla Dr inz. Adam
modelu linii montazowej KURNICKI
29. | Modernizacja modelu robota .
szeregowego podajacego detale na Dr inz. Adam
. ) . KURNICKI
linii montazowej
30. | Model dydaktyczny psychrometru Dr inz. Jacek
termoelektrycznego MAJEWSKI
31. | Uktad do odczytu i konwersji

cyfrowego sygnatu wyjsciowego
sensora wilgotnosci

Dr inz. Jacek
MAJEWSKI




32. | Dydaktyczne stanowisko do e
eksperymentéw z silnikiem ?’X%Lghvg;ﬁlz
krokowym w $rodowisku LabVIEW

33. | Dydaktyczne stanowisko do badania
mikromechanicznych Dr inz. Eligiusz
akcelerometréw w stanach PAWELOWSKI
dynamicznych

- EZ:ziiﬁi?gr?m?Sgeé czujnika Dr inz. Eligiusz

o PAWLOWSKI
przesuniecia liniowego

> Eli,iiiljgvizgz&?giellniernika Dr inz. Eligiusz

o PAWELOWSKI
odleglosci

36. | Zastosowanie modutu Arduino do Dr inz. Eligiusz
pomiaréw wielkosci mechanicznych PAWELOWSKI

37. Trc’)jv.vyr’niarowy manipulator do / Dr inz. Eligiusz
pomiaréw przestrzennych rozkladéw PAWEOWSKI
wielkoéci fizycznych

| pormiari iy 22 pomocs Dr inz. Eligiuss
przetwornikéw tensometrycznych PAWEOWSKI

39. | Dydaktyczne stanowisko do badan s
wytrzymatosciowych w matych Dr inz. Eligiusz

. PAWLOWSKI
prébkach

40. | Dydaktyczny model laserowego Dr inz. Eligiusz
czujnika odleglosci time-of-flight PAWLEOWSKI

41. | Dydaktyczny model plotera we Dr inz. Eligiusz
wspolrzednych biegunowych PAWEOWSKI

42. | Stanowisko pomiarowe do badania Dr inz. Leszek
czujnikéw potozenia katowego SZCZEPANIAK

43. | Wzmacniacz mocy o duzej .
wydajnosci pr do}:/ve' do z]astosowaﬁ Dr inz. Leszek

yEAnosel pracow] SZCZEPANIAK
pomiarowych

44. | Wysokonapieciowy wzmacniacz Dr inz. Leszek
mocy do zastosowan pomiarowych SZCZEPANIAK

45. | Wizualizacja w srodowisku LabVIEW Dr inz. Pi

; J r inz. Piotr
procesu przetwarzania sygnatéw WARDA
w oscyloskopie
46. | Projekt aplikacji ktyczn N
° czg;fo;caigmizfzadv}\lfijo:i};cwisefs DE\;XZI.{SAOH
LabVIEW

47. | Symulacja .synchrc')mf:znego o Dr inz. Piotr
przetwornika napiecie-czestotliwos¢ WARDA
w Srodowisku LabVIEW

48. | Inteligentny przetwornik zmiennej Dr inz. Piotr

czestotliwosci w kod

WARDA




49. | Projekt modelu toru transmisji Dr inz. Piotr
informacji sygnatem o zmiennej W ARD A
czestotliwosci

50. | Ukltad automatycznej regulacji Dr inz. Piotr
sktadowej stalej napiecia W ARD A
przemiennego

51. | Przyrzad diagnostyczny do akwizycji Dr inz. Marcin
i analizy sygnatéw z czujnikéw BU .CZ Al
przemieszczenia

52. | Wizualizacja procesow . .
technologicznych w srodowisku br ];rgé:l;/lzlicm
LabView

53. | Projekt kontroli trakcji pojazdu Dr inz. Piotr
wielosilnikowego FILIPEK




