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dwuosobowej)
Projekt autonomicznego drona lgdowego Dr inz. M. tanczont
Projekt autonomicznego drona latajacego Dr inz. M. tanczont
3. Projekt mikroprocesorowego systemu monitorowania Drinz. M. tanczont
stanu wybranych systemoéw pojazdu spalinowego
4. Projekt mikroprocesorowego systemu monitorowania Drinz. M. tanczont
i sterowania pojazdu elektrycznego
5. Mikroprocesorowy system kontroli dZzwigu na przyktadzie Drinz. M. tanczont
windy blokowej
6. Projekt i budowa modelu do analizy sygnatéw Drinz. ). Majcher
niskonapieciowych w srodowisku LabView
7. Projekt modutu rozszerzen dla trenazeréw PLC S7-1200 Drinz K. Gromaszek
8. Realizacja ukfadu sterowania z PLC i sieciami gestymi Drinz K. Gromaszek
9. Opracowanie systemu sterowania i wizualizacji stacji Drinz K. Gromaszek
nawiercania
10. | Projekt i konstrukcja zdalnie sterowanego ramienia robota Drinz. A.
wyposazonego w kamere Kociubinski
11. . Drinz. A.
Platforma mobilna sterowana gtosem o
Kociubinski
12. | System wizyjny przeznaczony do zliczania pojazdéw w
. . Prof. A. Kotyra
czasie rzeczywistym.
13. | Aplikacja przeznaczona do korekcji znieksztatcen obrazu
. Prof. A. Kotyra
wprowadzanych przez obiektyw.
14. | Stanowisko laboratoryjne do syntezy algorytmdw Drinz. Adam
sterowania aktuatorem elastycznym Kurnicki
15. | Modernizacja uktadu sterowania logicznego modelem Drinz. Adam
suwnicy Kurnicki
16. | Synteza modeli kinematycznych i dynamicznych robotow Drinz. Adam
szeregowych z uzyciem Robotics Toolbox Kurnicki
17. | Wizualizacja pracy robotéw szeregowych z uzyciem Drinz. Adam
Robotics Toolbox Kurnicki
18. | Algorytmy detekcji i unikania kolizji robotéw szeregowych z Drinz. Adam
uzyciem Robotics Toolbox Kurnicki
19. | Stanowisko laboratoryjne do syntezy uktadu sterowania Drinz. Adam
obiektem nieliniowym Kurnicki
20. | Badania rozktadu wilgotnosci wzglednej w wybranych Drinz. Jacek
pomieszczeniach dydaktycznych Majewski
21. | Dydaktyczne stanowisko do eksperymentdéw z silnikiem Dr inz. Eligiusz
krokowym w srodowisku LabVIEW Pawtowski
22. | Dydaktyczne stanowisko do badania mikromechanicznych Dr inz. Eligiusz

akcelerometréow w stanach dynamicznych

Pawtowski




23. | Dydaktyczny model transformatorowego czujnika Dr inz. Eligiusz
przesuniecia liniowego Pawtowski

24. | Dydaktyczny model ultradZzwiekowego czujnika potozenia Dr inz. Eligiusz

Pawtowski

25. | Dydaktyczny model laserowego czujnika odlegtosci ToF Dr inz. Eligiusz
(time-of-flight) Pawtowski

26. | Tréjwymiarowy manipulator do pomiardw przestrzennych Dr inz. Eligiusz
rozktadéw wielkosci fizycznych Pawtowski

27. | Zastosowanie modutu Arduino do pomiaréw wielkosci Dr inz. Eligiusz
mechanicznych Pawtowski

28. | Dydaktyczne stanowisko do badan wytrzymatosciowych Dr inz. Eligiusz
materiatéw w matych prébkach Pawtowski

29. | Stanowisko pomiarowe do badania czujnikéw potozenia Drinz. Leszek
katowego Szczepaniak

30. | Stanowisko pomiarowe do badania czujnikéw Drinz. Leszek
wykorzystywanych przy uktadach pozycjonowania Szczepaniak

31. | Wzmacniacz mocy o duzej wydajnosci prgdowej do Drinz. Leszek
zastosowan pomiarowych Szczepaniak

32. | Wysokonapieciowy wzmacniacz mocy do zastosowan Drinz. Leszek
pomiarowych Szczepaniak

33. Uktad zadawania i pomiaru matych odlegtosci Drinz. Leszek

Szczepaniak

34. Monitorowanie poziomu hatasu w zakresie matych Drinz. Leszek
czestotliwosci z uzyciem mikrokontrolera Szczepaniak

35. | Wyznaczanie charakterystyk wzmacniaczy audio z uzyciem Drinz. Leszek
Srodowiska LabVIEW Szczepaniak

36. | Wizualizacja w srodowisku LabVIEW procesu przetwarzania | Drinz. Piotr Warda
sygnatéw
w oscyloskopie

37. | Projekt aplikacji dydaktycznego czestosciomierza w Drinz. Piotr Warda
srodowisku LabVIEW

38. | Symulacja synchronicznego przetwornika napiecie- Dr inz. Piotr Warda
czestotliwos¢ w sSrodowisku LabVIEW

39. | Inteligentny przetwornik zmiennej czestotliwosci w kod Dr inz. Piotr Warda

40. | Projekt modelu toru transmisji informacji sygnatem o Dr inz. Piotr Warda
zmiennej czestotliwosci

41. | Uktad automatycznej regulacji sktadowej statej napiecia Dr inz. Piotr Warda

przemiennego




