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CELE i EFEKTY KSZTALCENIA

Poznanie i zrozumienie podstawowych poje¢¢ mechaniki ogdlnej, praw i zasad statyki,

kinematyki, dynamiki oraz wytrzymalosci

materialow. Nabycie umiejetnosci

poslugiwania si¢ wiedza teoretyczna w rozwiazywaniu problemow obliczeniowych.



TRESCI PROGRAMOWE PRZEDMIOTU

Wykfad
Statyka — aksjomaty statyki, wiezy i ich reakcje. Ptaskie i przestrzenne uktady sit
zbieznych, wypadkowa sit, geometryczne i analityczne warunki rownowagi. Plaski
uktad sit rownolegtych, para sit rownolegtych i moment pary sit, moment sity
wzgledem bieguna. Tarcie, prawa tarcia Coulomba, wspoétczynniki i rodzaje tarcia.
Srodek przestrzennego uktadu sit rownolegtych, srodek ciezkosci bryty,
powierzchni i linii. Moment statyczny i moment bezwladnosci wzgledem osi i
bieguna.
Kinematyka — opis ruchu w funkcji czasu, predkos¢ i przyspieszenie punktu w
ruchu krzywoliniowym. Opis ruchu za pomoca wspoétrzednej tukowej. Ruch
prostoliniowy, krzywoliniowy, ruch po okregu, ruch harmoniczny prosty. Ruch
ztozony, sktadanie predkosci i przyspieszenia w ruchu ztozonym, przyspieszenie
Coriolisa. Kinematyka ciata sztywnego — stopnie swobody w przestrzeni, ruch bryty
sztywnej.
Dynamika — zasady dynamiki Newtona, rownanie dynamiki ruchu punktu
materialnego. Ruch swobodny i ruch ograniczony dziataniem wiezéw, sita
bezwladnosci, zasada d’Alemberta. Dynamika uktadu punktéw materialnych, zasada
ruchu srodka masy, ruch obrotowy bryly sztywnej. Ped, moment pedu, zasada
zachowania pedu i momentu pedu. Energia kinetyczna bryly sztywnej w ruchu
postepowym i obrotowym, praca sity w zachowawczym polu sit, energia
potencjalna, zasada zachowania energii mechanicznej.
Wytrzymato$é materiatow — sity zewnetrzne i wewnetrzne, proste przypadki
obcigzen konstrukcji, pojecie naprezenia i odksztatcenia. Doswiadczalne podstawy
wytrzymatosci materiatow, prawo Hooke’a, statyczna préba rozciggania, naprezenia
dopuszczalne, warunki wytrzymatosciowe. Obliczanie sit wewnetrznych i naprezen
rozciggajacych w pretach. Wskaznik wytrzymatosci przekroju na skrecanie,
obliczanie momentow skrecajacych i naprezen stycznych w przekrojach kotowych.

Laboratorium

Cwiczenia rachunkowe:

Obliczanie sit reakcji podpér w uktadach statycznie wyznaczalnych, wyznaczanie
potozenia srodka ciezkosci bryt i powierzchni.

Obliczanie parametrow ruchu punktéw materialnych i bryt sztywnych w ruchu prostym
i ztozonym.

Rozwigzywanie prostych i odwrotnych zagadnien dynamiki ruchu punktu materialnego
i bryly sztywnej, wyznaczanie energii kinetycznej i potencjalnej.

Obliczanie sit wewnetrznych i naprezen rozciagajacych w pretach, obliczanie
momentow skrecajacych i naprezen stycznych w watach o przekrojach kotowych.



WARUNKI ZALICZENIA

WYKLAD Zaliczenie

CWICZENIA / PROJEKT | Zaliczenie
LABORATORIUM

WYKAZ ZALECANEJ LITERATURY PODSTAWOWEJ

Leyko J.: Statyka i kinematyka. WNT, Warszawa 2002 r.

Leyko J.: Dynamika. WNT, Warszawa 1997r.

Misiak J.: Zadania z mechaniki ogolnej. WNT, Warszawa 1995r.

Ostwald M.: Podstawy wytrzymato$ci materialow. Wydawnictwo Politechniki
Poznanskiej, Poznan 2003r.

Ostwald M.: Wytrzymato$¢ materiatow. Zbiodr zadan. Wydawnictwo Politechniki
Poznanskiej, Poznan 2008r.
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WYKAZ ZALECANEJ LITERATURY UZUPELNIAJACEJ
Jakubowicz A., Orto$ Z.: Wytrzymatos$¢ materiatow. WNT, Warszawa 1984 r.
Mieszczerski . W.: Zbior zadan z mechaniki. PWN, Warszawa 1971r.
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