Mechatronika /IMEMST/ 1l rok, semestr 111, rok akademicki 2020/21

DNI

PONIEDZIALEK - ZDALNE

WTOREK - ZDALNE

GRUPA .
Systemy mobilne w mechatronice Mechatronika samochodowa Systemr)‘/ TObI_Ine W Mechatronika samochodowa
oD, mechatronice
8.15-9.00 | Aspekty socjologiczne mechatroniki - wy Projekt zespolowy - proj.
dr hab. Halina Rarot, prof. uczelni o
8.00 - 10.15 dr inz. Tomasz Zyska Seminarium dyplomowe
915 - 10.00 tyg. 1- 10 tyg. 1 - 10 prof.. dr hi.lb. inz.
Piotr Kisala
tyg.1-10
10.15-11.00
Projekt zespolowy - proj. Algorytmy sterowania w systemach Aspekty spoleczne zagrozen w Srodkach transportu - wy
. napedowych pojazdow - wy
K drdhéb' nz. K dr inz. Joanna Rymarz
11.15 - 12.00 onrac >romaszex, dr inz. Grzegorz Baranski
prof. uczelni
tyg. 1-10 tyg.1-10
12.15-13.00 Seminarium dyplomowe Seminarium dyplomowe
prof. dr hab. inz. dr hab. inz. J. Hunicz, prof.
. : Marek Opielak zelni
11524001 Systemy operagyjne na platformach Pokladowe systemy komunikacyjne i arek Opiela e
mobilnych - wy diagnostyczne - wy
14.15 - 15.00 dr hab. inZz. Andrzej Smolarz, .. .
prof. uczelni dr inz. Grzegorz Baranski Algorytmy sterowania w systleltr)lach napedowych pojazdow -
a
tyg.1-10
15.15 - 16. tyg.1-10
>15-1600 dr inz. Grzegorz Baranski
tyg.1-5
16.15 -17.00
Whprowadzenie na rynek pracy - wy
1715 - 18.00 16.15-18.30
' ' mgr inz. Katarzyna Kolbut - Niec¢ko
Pokladowe systemy komunikacyjne i diagnostyczne - lab
tyg.1-10
18.15 - 19.00 dr inz. Grzegorz Baranski
tyg.1-5
19.15 - 20.00

UWAGA:

Do ODWOLANIA wszystkie zajecia w semestrze letnim r.a. 2020/2021 beda odbywac si¢ w trybie ksztalcenia na odleglos¢ tj. ZDALNIE - takze te,
ktore na planie oznaczone s3 jako tradycyjne i/lub dla ktorych podane sa numery sal. Informacja o ew. powrocie do zaje¢ w formie tradycyjnej
zostanie podana na stronie internetowej wydzialu. Prosimy regularnie sprawdza¢ komunikaty na stronie wydzialu.
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DNI SRODA - TRADYCYJNE CZWARTEK - ZDALNE
CRUPA Systemy mobilne w Mechatronika samochodowa Mechatronika
hatroni Systemy mobilne w mechatronice hod
oD, mechatronice GEOL GE0? samochodowa
8.15-9.00
Algorytmy sterowania w systemach Algorytmy sterowania w systemach
napedowych pojazdow - lab napedowych pojazdow - lab Systemy operacyjne na platformach
mobilnych - lab
9.5 - 10.00 C105, C206 C105, C206
' ' dr inz. Grzegorz Baranski dr inz. Grzegorz Baranski dr inz. Zbigniew Omiotek
tyg. 6-10 tyg.1-5 tyg.1-10
10.15 - 11.00
11.15-12.00 Pokladowe systemy komunikacyjne i Pokladowe systemy komunikacyjne i Uklady mikroelektroniczne i
diagnostyczne - lab diagnostyczne - lab optgelektroniczne Wy
C105, C404c C105, C404c - . C e
1215-13.00 dr inz. Grzegorz Baranski dr inz. Grzegorz Baranski dr inZ. Andrzej Kociubinski
tyg. 6 - 10 tyg.1-5 tyg. 1-10
13.15 - 14.00
14.15 - 15.00
Uklady mikroelektroniczne i
optoelektroniczne - lab
15.15 - 16.
>15-16.00 dr inz. Mariusz Duk
tyg.1-10
16.15 -17.00
17.15 - 18.00
18.15 - 19.00
19.15 - 20.00

Informacja naukowa - 2h on-line




