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1. Zastosoyvam_e urzadzerT z systemem Androu{ , Dr Z. Omiotek
do pomiaru i przesytania danych na odlegtos¢.
2. |Zastosowanie smartfona z systemem Android do .
o . Dr Z. Omiotek
zdalnego sterowania innym urzgdzeniem.
3. |Aplikacja m(?bllna z elementami rzeczywistosci Dr Z. Omiotek
rozszerzonej.
4. Testc?wy system oceny zarzadzany aplikacjg Dr Z. Omiotek
mobilna.
5. |Poréwnanie jezykéw C++ i Python pod katem
wydajnosci wybranych algorytmow przetwarzania | Prof. A. Kotyra
obrazéw wykorzystujacych biblioteke OpenCV.
6. |Poréwnanie algorytmow przeptywu optycznego
realizowanych przy zastosowaniu biblioteki Prof. A. Kotyra
OpenCV.
7. |Metoda dtugosci konturu w analizie widm Dr . Cieszczyk
optycznych.
8. Porownanlle wyb_ranych metod ekstrakcji Dr . Cieszczyk
parametréw z widm optycznych.
9. |Analiza mozliwosci implementacji algorytmow
gtebokich sieci neuronowych na platformie S7- Dr K. Gromaszek
1500.
10. |Zastosowanie smartfona jako interfejsu robota
. . Dr K. Gromaszek
zadaniowego Universal Robots URS.
11. | Poréwnanie metod optymalizacji pracy robota
zadaniowego na przyktadzie Universal Robots Dr K. Gromaszek
URS.
12. | Dobdr optymalnego algorytmu sterowania
procesu rozwiercania i pogtebiania otworow, Dr K. Gromaszek
z wykorzystaniem sterownika PLC.
13. ?omlar kata skrece.nla przy pomocy Dr Cz. Kaczmarek
Swiattowodowego interferometru Sagnaca.
14. |Swiattowodowy mterferome?cr n?O(IjO\.Ny Dr Cz. Kaczmarek
wytwarzany metodg przewezania $wiattowodu.
15. |Swiattowodowy mterfe.rometr mo’dowy Dr Cz. Kaczmarek
wytwarzany metodg mikrokolapsow.
16. | Kompensacja temperaturowa siatek Bragga
z wykorzystaniem swiattowodowego Dr Cz. Kaczmarek
interferometru Sagnaca.
17. | Kompensacja temperaturowa $wiattowodowego
interferometru Sagnaca Dr Cz. Kaczmarek
ze Swiattowodem dwdéjtomnym.
18. | Metody spawania swiattowoddw

mikrostrukturalnych.

Dr Cz. Kaczmarek




19. S.vtngt’folwodowy, interferometryczny czujnik Dr Cz. Kaczmarek
cisnienia.
20. I’>0|.'n|ar czufesu ternperaturowej dwdéjtomnosci Dr Cz. Kaczmarek
Swiattowodow dwadjtomnych.
21. | Pomiar czutosci odksztatceniowej dwadjtomnosci
. . » Dr Cz. Kaczmarek
Swiattowodow dwadjtomnych.
22. D.\qupa.rafnetrowy, Swiattowodowy czujnik Dr Cz. Kaczmarek
cisnienia i temperatury.
23. [Interpolacja obrazéw z wykorzystaniem cyfrowej Dr T. tawicki
transformaty shearlet.
24. |[Inpainting z wykorzystaniem cyfrowej Dr T. tawicki
transformaty shearlet.
25. |Badania modelowe termoemisyjnego Dr hab. inz. Jarostaw
przetwornika energii. Sikora, prof. PL
26. |Kalibracja przetwornika prad-napiecie Dr hab. inz. Jarostaw
w spektrometrze mas. Sikora, prof. PL
27. |Badania eksperymentalne wybranych Dr hab. inz. Jarostaw
parametrow termoemisyjnych Zrédet elektrondw. | Sikora, prof. PL
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spektrometrze mas.
29. [Syntezai an_allza algorytmow sterowania Drinz. Adam Kurnicki
aktuatorami elastycznymi.
30. |Synteza i analiza modelu dynamicznego ramienia Dr inz. Adam Kurnicki
robota ACCREA-2. '
31. |Analiza, modelowanie i pr(.)gramovya eliminacja Dr inz. Adam Kurnicki
luzu w uktadach sterowania robotdéw.
32. |Analiza poréwnawcza rozwigzan czujnikéw sita- Dr inz. Adam Kurnicki
moment stosowanych w robotyce.
33. |Analiza fu'nkqonalna modutu Movelt Drinz. Adam Kurnicki
w systemie ROS.
34. |Symulacja syst‘emow robotycznych ' Drinz. Adam Kurnicki
z wykorzystanie modut Gazebo w systemie ROS.
35. |Synteza i analiza modeli tarcia , Drinz. Adam Kurnicki
w uktadach napedowych robotdw.
36. |Badania wfasqusu statycznych i dyr.lamlczn,yf:h Dr inz. Jacek Majewski
uktadu komora klimatyczna-sensor wilgotnosci.
37. Algor‘y’me i uktady przetwarzania sygnatu Dr inz. Eligiusz
z czujnika termoanemometrycznego w Pawlowski
Srodowisku LabVIEW.
38. Algorytmy i ulf’fady do badania , Drinz. Eligiusz
mikromechanicznych akcelerometréw .
. Pawtowski
w stanach dynamicznych.
39. fklgorytrny sterowania silnikami kr?kgwyml w Dr inz. Eligiusz
srodowisku LabVIEW na potrzeby éwiczenia .
Pawtowski
dydaktycznego.
40. |Algorytmy sterowania ploterem we Dr inz. Eligiusz
wspotrzednych biegunowych. Pawtowski
41. | Dydaktyczne stanowisko do pomiaréw naprezeni | Dr inz. Eligiusz
odksztatcen w mikroprébkach. Pawtowski




42. |Skaner 3D rozktadu przestrzennego indukgji A,
. bt L Dr inz. Eligiusz
magnetycznej wokdt obiektéw .
Pawtowski
ferromagnetycznych.
43. | Wspdtpraca sieci czujnikdw z magistralg 1Wire ze |Dr inz. Leszek
Srodowiskiem LabVIEW. Szczepaniak
44. |Zdalna obstuga przyrzadu pomiarowego poprzez |Dr inz. Leszek
sie¢ Internet z uzyciem srodowiska LabVIEW. Szczepaniak
P . y POTRIECcY 2 Y Szczepaniak
pomiarowym.
46. | Wykorzystanie bezzatogowego statku Drinz. Leszek
powietrznego w pomiarach jakosci powietrza. Szczepaniak
47. | Wykorzystanie smartfona jako mobilnego Drinz. Leszek
systemu akwizycji danych pomiarowych. Szczepaniak
48. Przetwc?rnlkl naplgug-czestot'llwosc Dr inz. Piotr Warda
w pomiarach napiecia przemiennego.
49. | Wptyw sktadowej statej napiecia na doktadnos¢
przetwarzania informacji sygnatu wyjsciowego Dr inz. Piotr Warda
przetwornika U/f.
50. |Synteza algorytmu przetwarzania kolejnych

okreséw sygnatu z wykorzystaniem
programowalnych uktadéw FPGA.

Dr inz. Piotr Warda




