Lublin, 27 marca 2017 r.

Tematy prac dyplomowych
dla studentéw studidw | stopnia stacjonarnych kierunku Mechatronika

Instytut Elektrotechniki i Elektrotechnologii

Uwagi
Lp. Temat pracy dyplomowej Pr,om,Otor, (np. informacje o temacie
(tytuty, imie i nazwisko) .
pracy dwuosobowej)
1 Modelowanie wspétpracy pantografu pojazdu Dr hab. inz. Ryszard
"| szynowego z siecig trakcyjng Goleman, prof.PL
5 Modelowanie wybranych uktadéw Dr hab. inz. Ryszard
"| elektromechanicznych w programie PSpice Goleman, prof.PL
Modelowanie charakterystyk
3 elektromechanicznych tréjfazowego, Dr hab. inz. Ryszard
"| szybkoobrotowego indukcyjnego silnika Goleman, prof.PL
hybrydowego w srodowisku FLUX 2D
4 Modelowanie pracy powietrznych i gruntowych Dr hab. inz. Ryszard
| pomp ciepta Goleman, prof.PL
5.|Systemy automatycznego $ledzenia trajektorii Dr inz. Michat
poruszajacych sie obiektow tanczont
Instytut Elektroniki i Technik Informacyjnych
Lp. Temat pracy dyplomowej Opiekun pracy Uwagi
Projekt i wykonanie urzadzenia drukujacego na
1. J. y' 2 Jaces Dr A. Kociubinski
powierzchniach sferycznych
Projekt i wykonanie robota mobilnego
2. JeKRETWY . I neg Dr A. Kociubinski
sterowanego mikrokontrolerem
Autonomiczny robot mobilny do wykrywania
3. . czny Ny do wykrywan Dr A. Kociubinski
metalu
4.| Robot mobilny do tworzenia mapy pomieszczenia | Dr A. Kociubinski
Aplikacja do pomiaru predkosci przemieszczania z
5. wykorzystaniem przetwarzania obrazow. Prof. A. Kotyra
Algorytm wyszukiwania $ciezki w terenie na
6. | BOTVIMWY Dr W. Surtel
podstawie danych z radaru laserowego.
S . . L -
7 ys,terT1 do pomiaru parametréw biologicznych BrW. Surtel
probki gleby.
Praktyczna realizacja modelu ramienia o 4
8.| stopniach swobody z zastosowaniem kinematyki | Dr W. Surtel
odwrotne;j.
Algorytm oszacowania przejezdnosci terenu na
9. VBN prze] Dr W. Surtel

podstawie obrazu z kamer video




Okreslenie przemieszczenia ruchomej kamery na

10, Dr W. Surtel
podstawie strumienia video przy uzyciu OpenCV r urte
Projekt aplikacji do zarzgdzania uktadami

11, Dr W. Surtel
simpleLink Wi-Fi firmy TI. r.surte

12| Automatyczny asystent wydawania lekow. Dr W. Surtel

13/ Inteligentny system zarzgdzania maszyng CNC. Dr W. Surtel

14,

Automatyzacja wybranego procesu z
wykorzystaniem bezprzewodowej sieci
czujnikowej firmy National Instruments

Dr K. Gromaszek

15|

Projekt uniwersalnej platformy do akwizycji
danych procesowych z wykorzystaniem cRIO oraz
srodowiska LabView

Dr K. Gromaszek

16,

Projekt sterowania i wizualizacji procesem
produkcji drobiu

Dr K. Gromaszek

17|

Synteza filtrow optycznych o zadanych
parametrach charakterystyk widmowych

Prof. P. Kisata

Aplikacja mobilna wspomagajaca diagnostyke

18 . Dr Z. Omiotek
pojazdu samochodowego.

19] Apllkaga mobilna — przewodnik po kampusie Dr 7. Omiotek
uczelni

20 Swiatlowodowy czujnik grubosci Dr P. Komada
Swiatlowodowy interferometr modowy

21,

wytwarzany metodg mikrokolapsow.

Dr Cz. Kaczmarek

22)

Kompensacja temperaturowa siatek Bragga z
wykorzystaniem $wiattowodowego interferometru
Sagnaca.

Dr Cz. Kaczmarek

23]

Kompensacja temperaturowa $wiattowodowego
interferometru ~ Sagnaca ze  $wiattowodem
dwodjtomnym.

Dr Cz. Kaczmarek

24)

Pomiar czulosci cisnieniowej dwojtomnosci
swiattowodoéw dwojtomnych.

Dr Cz. Kaczmarek

25)

Pomiar czulosci temperaturowej dwojtomnosci
swiattowodoéw dwojtomnych.

Dr Cz. Kaczmarek

26,

Pomiar czutosci odksztalceniowej dwojtomnosci
swiattowodoéw dwojtomnych.

Dr Cz. Kaczmarek
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Lp.

Temat pracy dyplomowej

Promotor
(tytuly, imie i nazwisko)

Uwagi
(np. informacje o temacie
pracy dwuosobowej)

Implementacja algorytmu wyznaczania

Dr hab. inz. Jarostaw




niepewnosci pomiaru natezenia prgdu metoda
réznicowa.

Sikora, prof. PL

2. |Projekt analizatora parametréw dynamicznych Dr hab. inz. Jarostaw
zrodet elektronéw z gorgcq katoda. Sikora, prof. PL

3. |Projekt uktadu automatycznej regulacji Dr hab. inz. Jarostaw
temperatury katody zrddta elektrondw. Sikora, prof. PL

4. |Projekt precyzyjnego konwertera prad-napiecie. Dr hab. inz. Jarostaw

Sikora, prof. PL

5. |Projekt stanowiska dydaktycznego do wyznaczania |Dr hab. inz. Jarostaw
ilorazu tadunku i masy elektronu. Sikora, prof. PL

6. |Projekt kontrolera pragdu termoemisji elektronowej | Dr hab. inz. Jarostaw
z automatyczng regulacjg napiecia anody. Sikora, prof. PL

7. | Modernizacja modelu linii montazowe;. Dr inz. Adam Kurnicki

8. |Projekt i wykonanie uktadu sterowania pozycyjnego | Dr inz. Adam Kurnicki
modelem suwnicy.

9. |Modernizacja uktadu sterowania logicznego Dr inz. Adam Kurnicki
modelem suwnicy.

10. |Stanowisko laboratoryjne do syntezy algorytmoéw Dr inz. Adam Kurnicki
sterowania aktuatorem elastycznym.

11. | Stanowisko laboratoryjne do syntezy algorytmow Dr inz. Adam Kurnicki
sterowania obiektem nieliniowym — wahadto
odwrdcone.

12. |Synteza ukfadu sterowania robotem szeregowym. |Dr inz. Adam Kurnicki

13. | Projekt i wykonanie modelu maszyny sortujgcej dr inz. Adam Kurnicki

detale oraz jej uktadu sterowania.




