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Cel przedmiotu 

C1 
Zapoznanie studenta z nowoczesnymi systemami mechatronicznymi stosowanymi w 
przemyśle wydobywczym 

C2 
Problemy badawcze w obszarze innowacyjnych, górniczych systemów 
mechatronicznych 

 
Wymagania wstępne w zakresie wiedzy, umiejętności i innych kompetencji 

1 Znajomość systemów mechatronicznych na poziomie studiów I stopnia 
 

Efekty kształcenia 
 W zakresie wiedzy: 
EK 1 Zna i identyfikuje systemy mechanizacyjne stosowane w górnictwie 

EK 2 Zna aktualne tendencje w robotyzacji i systemach mechatronicznych stosowanych w przemyśle 
wydobywczym 

 W zakresie umiejętności: 
EK 3 Potrafi porównywać i klasyfikować systemy górnicze mechanizacyjne  

EK 4 Potrafi klasyfikować i porównywać wybrane technologie górnicze, potrafi określić trendy w 
stosowaniu rozwiązań mechatronicznych i robotyzacji maszyn i urządzeń górniczych 

 W zakresie kompetencji społecznych: 

EK 5 Posiada nawyk samodzielnej pracy, samokształcenia oraz aktualizowania i kumulacji wiedzy z 
różnych źródeł 

 

Treści programowe przedmiotu 
Forma zajęć – wykład 

 Treści programowe 

W1 Podstawowe systemy mechanizacyjne w górnictwie 

W2 

Maszyny i urządzenia stosowane w systemach mechanicznych stosowanych w przemyśle 
wydobywczym (podziemne górnictwo węgla kamiennego, podziemne górnictwo rud 
miedzi, górnictwo odkrywkowe węgla brunatnego, górnictwo skalne, technologie 
podmorskie - podwodne) 

W3 Problemy mechanizacji, automatyzacji systemów wydobywczych 



W4 
Problemy robotyzacji maszyn wydobywczych,  maszyny autonomiczne, adaptacyjne – 
autonomiczne systemy urabiania. Roboty mobilne inspekcyjne, ratownicze i 
konserwacyjne. 

 Forma zajęć – laboratorium 
 Treści programowe 

L1 Metody sztucznej inteligencji stosowanie w górnictwie 
L2 Sieci neuronowe w górniczych systemach mechatronicznych 
L3 Zagadnienia klasyfikacji i regresji w projektowaniu modeli neuronowych  

L4 Analiza szeregów czasowych charakterystycznych dla procesów urabiania maszynami 
górniczymi w aspekcie zastosowań diagnostycznych 

 
Metody dydaktyczne 

1 Wykład: prezentacje i symulacje z użyciem techniki komputerowej 
2 Laboratorium: Badania numeryczne z zastosowaniem pakietu Statistica 

 

Obciążenie pracą studenta 

Forma aktywności 
Średnia liczba godzin na 

zrealizowanie aktywności 

Godziny kontaktowe z wykładowcą, w tym: 62 
- udział w wykładach, laboratoriach 
- udział w konwersatoriach itd. 

60 

- konsultacje 2 

Praca własna studenta, w tym: 28 

- przygotowanie do egzaminu 28 

- przygotowanie do laboratorium, sprawozdania 45 

Łączny czas pracy studenta 135 

Sumaryczna liczba punktów ECTS dla przedmiotu: 6 

Liczba punktów ECTS w ramach zajęć o charakterze 
praktycznym (ćwiczenia, laboratoria, projekty) 

3 
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Macierz efektów kształcenia 

Efekt  
kształcenia 

Odniesienie danego efektu 
kształcenia do efektów 

zdefiniowanych dla całego 
programu (PEK) 

Cele  
przedmiotu 

Treści  
programowe 

Metody 
dydaktyczne 

Metody 
oceny 

EK 1 MT2A_W03 C1, C2 W1-W4 1, 2 O1, O2 
EK 2 MT2A_W05 C1, C2 W1-W4, L1-L4 1, 2 O1, O2 
EK 3 MT2A_U01 + C1, C2 W1-W4, L1-L4 1 O1, O2 
EK 4 MT2A_U17 ++ C1, C2 L1-L4 2 O1, O2 
EK 5 MT2A_K04 + C1, C2 W1-W4, L1-L4 1, 2 O2 

 

Metody i kryteria oceny 
Symbol metody 

oceny 
Opis metody oceny Próg zaliczeniowy 

O1 Zaliczenie pisemne 60% 

O2 
Wykonanie prezentacji, zaliczenie sprawozdań z 
zajęć laboratoryjnych 

100% 
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