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Tematy prac dyplomowych 

dla studentów studiów stacjonarnych II stopnia kierunku Mechatronika w r.a. 2015-16 
 

Lp. Temat pracy dyplomowej 
Promotor 

(konsultant) 
Uwagi 

1.  Analiza możliwości sterowania zespołem robotów 
jezdnych AAR  

dr hab. inż. D. Czerwiński  

2.  Analiza ruchu robota jezdnego AAR poruszającego 
się wzdłuż markera 

dr hab. inż. D. Czerwiński  

3.  Analiza możliwości sterowania robotem jezdnym z 
wykorzystaniem komunikacji XBee 

dr hab. inż. D. Czerwiński  

4.  Analiza możliwości bezprzewodowego sterowania 
robotem jezdnym AAR 

dr hab. inż. D. Czerwiński  

5.  Analiza możliwości sterowania UAV Parrot 
AR.Drone za pomocą platformy Arduino 

dr hab. inż. D. Czerwiński  

6.  Porównanie metod analizy widmowej sygnałów 
EEG 

dr inż. M. Plechawska-Wójcik  
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       podpis kierownika katedry  

(lub osoby odpowiedzialnej za zgłaszanie tematów) 


