Tematy prac dyplomowych
dla studentéw studidw Il stopnia stacjonarnych kierunku Mechatronika

Instytut Elektrotechniki i Elektrotechnologii

Lp. |temat pracy dyplomowej promotor uwagi
' (tytuty, imie i nazwisko)
1 Czytniki blc_)metryczne w systemach Dr inz. Marcin Buczaj
mechatronicznych
Przetwarzanie i analiza obrazéw termograficznych L . ,
2. ] . . Dr inz. Marcin Buczaj
w Srodowisku LabView
Uk’faQy mef:hatronlczne w systemach Dr inz. Marcin Buczaj
bezpieczenstwa
4. | Analiza metod redukgji hatasu i drgah Dr inz. Marek Horynski
Stanowisko do badania napeddéw elektrycznych Dr inz. Leszek Jaroszynski
zasilanych z akumulatoréw litowych
6. Systemy automa_ntycznegg Sledzenia trajektorii Drinz. Michat £ anczont
poruszajgcych sie obiektow.
Wykorzystanie plazmy niskotemperaturowej Dr hab. inz. Joanna Pawiat,
7. | generowanej w uktadzie RF w procesach prof. PL
dekontaminacyjnych
8 Kryteria doboru elektrod reaktora plazmowego typu | Dr hab. inz. Joanna Pawtat,
" | Glide-Arc do obrobki materiatow biomedycznych prof. PL
9 Reaktor plazmowy do zastosowan medycznych Dr hab. inz. Joanna Pawiat,
' prof. PL
10 Reaktor plazmowy do zastosowan w przemysle Dr hab. inz. Joanna Pawiat,
" | spozywczym prof. PL
11 Reaktor plazmowy do zastosowan w rolnictwie Dr hab. inz. Joanna Pawiat,
' prof. PL
Wptyw plazmy nietermicznej na wydtuzenie Dr hab. inz. Joanna Pawiat,
12. | przydatnosci do spozycia wybranych produktow prof. PL
spozywczych
13 Wptyw plazmy nietermicznej na wzrost roslin Dr hab. inz. Joanna Pawiat,
' prof. PL
14. Jedn_oosmwa rejestracja drgan w ukfadach z kartg Dr inz. Andrzej Sumorek
pomiarowg
15. Tropsmwa rejestracja drgan w uktadach z kartg Dr inz. Andrzej Sumorek
pomiarowg
16. Jedn_oosmwy rejestrator drgan na platformie Dr inz. Andrzej Sumorek
Arduino
Pomiar temperatury czujnikami analogowymi i . .
17. cyfrowymi na platformie Arduino Drinz. Andrzej Sumorek
Instytut Informatyki
Lp. Temat pracy dyplomowej Promotor Uwagi
1. |Poréwnanie metod analizy widmowej sygnatéw EEG | dr inz. M. Plechawska-Wdjcik
2. | Analiza mozliwosci sterowania zespotem robotéw dr hab. inz. D. Czerwinski
jezdnych AAR
3. | Analiza ruchu robota jezdnego AAR poruszajgcego |dr hab. inz. D. Czerwinski
sie wzdtuz markera
4. | Analiza mozliwo$ci sterowania robotem jezdnym z | dr hab. inz. D. Czerwinski
wykorzystaniem komunikacji XBee
5. |Analiza mozliwo$ci bezprzewodowego sterowania  |dr hab. inz. D. Czerwinski




robotem jezdnym AAR

6. | Analiza mozliwosci sterowania UAV Parrot dr hab. inz. D. Czerwinski
AR.Drone za pomocg platformy Arduino
Katedra Automatyki i Metrologii
, Promotor uwagi
Lp. | Temat pracy dyplomowe;j (tytuly, imie | nazwisko)
1 Badania modelowe termoemisyjnego przetwornika | Dr hab. inz. Jarostaw
" | energii. Sikora, prof. PL
5 Badania eksperymentalne termoemisyjnego Dr hab. inz. Jarostaw
" | przetwornika energii. Sikora, prof. PL
Kalibracja przetwornika prad-napiecie Dr hab. inz. Jarostaw
3. .
w spektrometrze mas. Sikora, prof. PL
4 Badania parametréw stochastycznych natezenia Dr hab. inz. Jarostaw
" | pradu jonowego w spektrometrze mas. Sikora, prof. PL
5 Badania eksperymentalne harmonicznej jonizacji Dr hab. inz. Jarostaw
" | gazu. Sikora, prof. PL
6 Synteza i analiza algorytmow sterowania Dr inz. Adam Kurnicki
" | aktuatorami elastycznymi.
7 Synteza i analiza ukfadu sterowania manipulatorem | Dr inz. Adam Kurnicki
szeregowym.
8 Synteza i analiza modelu dynamicznego ramienia Dr inz. Adam Kurnicki
" | robota o sze$ciu stopniach swobody.
9 Synteza i analiza algorytmow sterowania liniami Dr inz. Adam Kurnicki
" | montazowymi.
10 Wizualizacja systemdw robotycznych w systemie Dr inz. Adam Kurnicki
" | ROS.
11 System czasu rzeczywistego Xenomai w ukfadach | Drinz. Adam Kurnicki
" | sterowania.
12 Analiza, modelowanie i programowa eliminacja Dr inz. Adam Kurnicki
" | luzu w uktadach sterowania robotow.
13 Symulacja obiektéw sterowania dla sterownikéw Dr inz. Adam Kurnicki
" | SIMATIC s7-1200 w oparciu o system SCADA.
14 Analiza i synteza ukfadu sterowania obiektem Dr inz. Adam Kurnicki
" | nieliniowym.
15 Badania wiasciwosci statycznych i dynamicznych Dr inz. Jacek Majewski
" | komor klimatycznych.
16 Algorytmy do orientowania obiektow w przestrzeni | Dr inz. Eligiusz Pawtowski
" | 3D za pomoca czujnikdw magnetorezystancyjnych.
Algorytmy rozpoznawania gestéw dtoni za pomocag | Dr inz. Eligiusz Pawlowski
17. | mikromechanicznego akcelerometru 3D do
zastosowania w ukfadach sterowania.
Algorytmy i uktady dla mikroprocesorowego Dr inz. Eligiusz Pawtowski
18. | stroboskopu do pomiaréw predkosci obrotowe;j
maszyn wirujgcych.
19 Algorytmy i uktady przetwarzania sygnatu z Dr inz. Eligiusz Pawtowski
" | czujnika termoanemometrycznego.
Algorytmy i uktady do badania Dr inz. Eligiusz Pawlowski
20. | mikromechanicznych akcelerometréw w stanach
dynamicznych.
Algorytm pozycjonowania robota mobilnego za Dr inz. Eligiusz PawlowskKi
21. | pomocg odbiornikéw GPS pracujacych w trybie
roznicowym.
22. | Wykorzystanie mikrokontrolera do obstugi systemu | Drinz. Leszek




pomiarowego z interfejem RS-485.

Szczepaniak

23.

Wykorzystanie bezzatogowego statku
powietrznego w pomiarach jakosci powietrza.

Drinz. Leszek
Szczepaniak

24.

Wykorzystanie smartfona jako mobilnego systemu
akwizycji danych pomiarowych.

Drinz. Leszek
Szczepaniak

25.

Wspomagana komputerowo analiza i synteza
kompensacyjnych algorytmow regulacji cyfrowej.

Dr inz. Edward Zak

26.

Wspomagana komputerowo analiza efektywnosci

szeregowej korekcji dyskretnych uktadéw regulaciji.

Dr inz. Edward Zak

27.

Projektowanie regulatorow metodg alokacji
biegundw.

Dr inz. Edward Zak

28.

Projektowanie regulatoréw metodg sprzezen od
stanu procesu.

Dr inz. Edward Zak




