(pieczeé katedry/instytutu)

Tematy prac dyplomowych
dla studentéw studiéw stacjonarnych II stopnia kierunku Mechatronika w r.a. 2015-16
Lp. Temat pracy dyplomowej (Ifor:srﬂﬂ?nrt) Uwagi
1. Analiza mozliwosci sterowania zespotem robotéw | dr hab. inz. D. Czerwinski
jezdnych AAR
2. Analiza ruchu robota jezdnego AAR poruszajacego | dr hab. inz. D. Czerwinski
sie wzdluz markera
3. Analiza mozliwosci sterowania robotem jezdnym z | dr hab. inz. D. Czerwinski
wykorzystaniem komunikacji XBee
4. Analiza mozliwoéci bezprzewodowego sterowania |dr hab. inz. D. Czerwinski
robotem jezdnym AAR
5. Analiza mozliwosci sterowania UAV Parrot dr hab. inz. D. Czerwinski
AR.Drone za pomoca platformy Arduino
6. Poréwnanie metod analizy widmowej sygnatow dr inz. M. Plechawska-Wojcik
EEG

podpis kierownika katedry
(lub osoby odpowiedzialnej za zglaszanie tematow)



