Karta (sylabus) przedmiotu
KIERUNEK ELEKTROTECHNIKA

Studia I stopnia

Przedmiot: Uktady elektro-pneumatyc_zne automat
przemystowej

Rodzaj przedmiotu: Podstawowy
Kod przedmiotu: EN1s06 07
Rok: 3
Semestr: 6
Forma studiow: Studia niestacjonarne
Rodzaj zajec i liczba godzin w semestrze: 14
Wyklad 4
Cwiczenia -
Laboratorium -
Projekt 10
Liczba punktow ECTS: 2
Spos6b zaliczenia: zaliczenie
Jezyk wykladowy: Jezyk polski

Cel przedmiotu

C1

Zapoznanie studentéw z teoretycznymi zasadami jndwania i konstruowania

pneumatycznych ukladéw automatyki przemystowej

C2

Zapoznanie studentow z technikami projektowaniadotwy, parametryzaciji
sterowania pneumatycznych uktadéw automatyki przienve|

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych kompetencji

yKi

iki

ICji

1 |Podstawy fizyki, zwtaszcza w zakresie $diavosci gazow
2 | Podstawy teoretycznie, a takpodstawowe dwiadczenie praktyczne, w dziedzinie mechar
3 |Podstawy elektrotechniki
Efekty ksztalcenia
W zakresie wiedzy:
EK1 Posi'ada usystematyzowgpiwiedz z zakresu technik przygotowania i dystrybl
gazow
EK2 Posiada usystematyzowanwiedz =z zakresu wiiwosci i kryteriow dobory
pneumatycznych zaworow oraz gdpw liniowych, obrotowych i chwytakow
EK3 Posiada usystematyzowawiedz z zakresu przedstawiania uktadow pneumatycz
oraz z zakresu zasad i uktadéw sterowanigda@niami pneumatycznymi
W zakresie umiejetnosci:
EK4 Plztrgfi dobré elementy uktadu pneumatycznego do realizacji wyanago celu prag
uktadu
EK5 Potrafi pohczy¢ uktad elektropneumatyczny od strony mechaniczeggktrycznej, by
uzyska jego prawidtovg funkcjonalndé
Potrafi wykong& diagnostyk, kalibracg oraz regulagf elementow ukiadow
EK6 .
elektropneumatycznych, by uzyskadane parametry pracy uktadu
EK?7 | Potrafi zaprojektowai przeprowadz symulacg elektro-pneumatycznego uktadu p

nych

Yy

2y




wykorzystaniu specjalistycznego oprogramowania kaeypwego

W zakresie kompetencji spotecznych:

EKS8

Ma poczucie odpowiedzialnoéci oraz Swiadomos¢ niebezpieczenistw
wynikajacych z eksploatacji elektro-pneumatyczych ukladéw napedowych

Tresci programowe przedmiotu

Forma zaje¢ - wyklad

TresSci programowe
W1 Zasady doboru elementow twecych uklady spyzania, przygotowania orgz
dystrybucji powietrza
Kryteria doboru zaworow elektro-pneumatycznych ggagumatycznych ngagow
W2 o : g
liniowych, obrotowych i chwytakdéw
W3 Zasady symbolicznego przedstawiania uktadow elgitumatycznych oraz
uktadow sterowania ugdzeniami pneumatycznymi
Forma zaje¢ - projekt
TreSci programowe
P1 Projekt i wykonanie ukladéw sterowania sitownikéwvustronnego dziatania,
regulacja pgdkosci pracy, badanie uktadow pozycjonowania sitownikow
P2 Projekt, wykonanie i badania ukladéw zawigcgch przetworniki elektrot
pneumatyczne i pneumo-elektryczne
P3 Projektowanie ukfadow pneumatyki, w tym sekwencgmyz wykorzystaniem
specjalistycznego oprogramowania
P4 Zaliczenie projektu
Metody dydaktyczne
1 |Wyktad wprowadzajcy z prezentagjmultimedialry
2 | Obliczenia projektowe
3 Eksperyment w laboratorium — projektowanieswliadczenia, pomiary, regulacja i
kalibracja
4 |Modelowanie i symulacje komputerowe — projektowarkiadu
5 |Analiza przypadkow i dyskusja
Obciazenie praca studenta
F - Srednia liczba godzin na
orma aktywnosci . . .
zrealizowanie aktywnosci
Godziny kontaktowe z wykladowca, w tym: 21
Godziny kontaktowe z wyktadowcq, realizowane w formie wyktadu 4
Godziny kontaktowe z wyktadowcq, realizowane w formie projektu 10
Godziny kontaktowe realizowane w formie konsultacji 7
Praca wlasna studenta, w tym: 29
Przygotowanie do zajeé 10
Wykonanie dokumentacji do projektéw 19
Yaczny czas pracy studenta 50
Sumaryczna liczba punktéw ECTS dla przedmiotu: 2
Liczba punktéw ECTS w ramach zaje¢ o charakterze 2
praktycznym (projekt)




Literatura podstawowa

1 | Szenajch W. ,Nagd i sterowanie pneumatyczne” WNT, Warszawa 2005
2 | Wesierski L. ,Podstawy pneumatyki” Wydawnictwo AGHrakow 1990
3 | Osiecki A. ,Hydrostatyczny ngd maszyn” WNT, Warszawa 2004
Szydelski Z. ,Napd i sterowanie hydrauliczne” WKL, Warszawa 1999
Literatura uzupelniajaca
Swider J. red. i in. ,Sterowanie i automatyzacja proceséw technologicznych i uktadow
1 | mechatronicznych. Uktady pneumatyczne i elektropneumatyczne ze sterowaniem
logicznym (PLC)” Wydawnictwo Politechniki Slaskiej, Gliwice 2008
2 Siemaszko F. ,Cwiczenia z automatyki: naped i sterowanie pneumatyczne”
Wydawnictwo Politechniki Biatostockiej, Biatystok 2004
3 Pizon A. ,Hydrauliczne i elektrohydrauliczne ukfady sterowania i regulacji” WNT,

Warszawa 1987

Macierz efektow ksztalcenia

Odniesienie danego
efektu ksztalcenia do
Efekt efektow Cele Tresci Metody Metody
ksztalcenia | zdefiniowanych dla | przedmiotu | programowe |dydaktyczne| oceny
calego programu
(PEK)
EK1 E1A_WO06, [C1,C2] |WI-W3, P1-P4 [1-5] 01, 02, 03
E1A_WO06,
EK2 E1A W11 [C1,C2] |WI-W3, P1-P4 [1-5] 01, 02, 03
E1A_WI10, _ )
EK3 E1A W11, [C1, C2] [P1 - P4] [1-5] 01, 02, 03
EK4 E1A_UO1 [C1,C2] |WI-W3, P1-P4 [1-5] [02, O3]
E1A_WO04,
EK5 E1A W06, E1A U20 [C1, C2] [P1 - P4] [1-5] [02, O3]
E1A_UO02, E1A_U07, _ -
EK6 E1A U20 [C1, C2] [P1 - P4] [1-5] [02, O3]
E1A_UO02, E1A_U04, _ )
EK7 E1A U20 [C1, C2] [P1 - P4] [1-5] [02, O3]
EKS8 E1A_KO02 [C1,C2] |WI-W3, P1-P4 [1-5] 01, 02, 03
Metody i kryteria oceny
Symbol metody Opis metody oceny . Prog
oceny zaliczeniowy
o1 chna przygotowania teoretycznego do zajec¢ 50%
projektowych
02 Ocena opracowanych projektow 50%
03 Ocena kolokwium zaliczeniowego z catosci tresci 50%
programowych
Autor programu: dr inz. Piotr Filipek
Adres e-mail: piotr filipek@pollub.pl
Jednostka organizacyjna: | Katedra Napedéw i Maszyn Elektrycznych




