Tematy prac dyplomowych

dla studentéw studiow | stopnia stacjonarnych kierunku Mechatronika

(pogrupowane katedrami i instytutami Wydziatu Elektrotechniki i Informatyki)

uwagi
; promotor (np. informacje
Lp' temat pracy dyplomowej (tytuty, imie i nazwisko) o temacie pracy
dwuosobowej)
1 System sterowania i nadzoru kontrolujgcy parametry klimatyczne i drinz. M.
) techniczne w pomieszczeniach Buczaj
2. Zastosowanie uktadu Arduino do budowy systemu alarmowego d;:]czza']/l
3 Wykorzystanie sSrodowiska LabView do tworzenia aplikacji drinz. M.
' sterujacych praca uktadéw mechatronicznych Buczaj
4, Zastosowanie technologii mechatroniki w medycynie dr |nz: M.'
Horynski
5 Stanowisko do badania napedoéw elektrycznych zasilanych z drinz. L.
) akumulatoréw litowych Jaroszynski
. drinz. G.
6. Uktady sterowania egzoszkieletow rinz .
Komarzyniec
- . . _ drinz. G.
7. Transmisja danych pomiarowych w laboratorium elektrotechniki .
Komarzyniec
8 Wirtualny przyrzad pomiarowy w laboratorium elektrotechnologii drinz. G.
' ¥ przyrzadp 4 & Komarzyniec
9 Analiza mozliwosci odzyskania facznos¢ z pojazdami kosmicznymi drinz. G.
’ wchodzacymi w atmosfere Komarzyniec
10 Wirtualny przyrzad pomiarowy z mozliwoscig dostepu i sterowania drinz. G.
) przez Internet Komarzyniec
11 Uktad kontrolno-pomiarowy szescioelektrodowego reaktora drinz. G.
" | plazmowego Komarzyniec
12 Stanowisko laboratoryjne do badania elementéw wykonawczych drinz. S.
" | stosowanych w urzadzeniach mechatronicznych Styta
Wykorzystanie biblioteki BEMLAB do symulacji numerycznej
1. wybranych obiektow przemystowych na przyktadzie analizy proceséw | Prof. J. Sikora
spalania w kottach przemystowych. (20s)
2. Dtugookresowe siatki Bragga Prof. P. Kisata
3. Metody odszumiania sygnatéw z czujnikéw fotonicznych Prof. P. Kisata
4 Badanie wytrzym_afoéci mechanicznych potgczen dru'Ff)wych do Dr A. Kociubiriski
warstwy z miedzi wykonanych metodg ultrakompresji
Badanie wytrzymatosci mechanicznych potgczen drutowych do e
5. L . Dr A. Kociubinski
warstwy z miedzi wykonanych metodg ultratermokompresji
6. Stanowisko d? pomiz'aréw charjakterystyk pragdowo-napieciowych Dr A. Kociubiriski
wykonane w Srodowisku Labview
7. Konfiguracja systemu QNX na wybranej platformie uruchomieniowej | Prof. A. Kotyra
Przechwytywanie obrazu na platformie imx.53 z wykorzystaniem
8. Prof. A. Kot
biblioteki OpenCV. rof. A. fotyra
9. D-et(-ekqa-wybranego obiektu w czasie rzeczywistym z wykorzystaniem Prof. A. Kotyra
biblioteki Open CV
10. Aplikacja przeznaczona do segmentacji obrazow zawierajgcych Prof. A. Kotyra
tekstury.
11. | Wyznaczanie modeli obiektdw z wykorzystaniem funkcji sklejanych. Dr S. Cieszczyk
12, Wyznaczanie modeli obiektéw z wykorzystaniem wielomianéw Dr . Cieszczyk
progresywnych.
13. Odszumianie widm spektralnych za pomocg tranformaty falkowe;. Dr S. Cieszczyk
14, Wybrane zastosowania sieci neuronowych do aproksymacji Dr . Cieszczyk
charakterystyk
15. | Opracowanie uktadu sterowania ztozonym modelem fizycznym Dr K. Gromaszek




odwrdéconego wahadta z wykorzystaniem rozwigzan firmy National
Instruments.

Opracowanie algorytmu sterowania ztozonym modelem fizycznym

16. | uktadu obrotowej, elastycznej belki z wykorzystaniem rozwigzan Dr K. Gromaszek
firmy National Instruments.
Opracowanie uktadu sterowania modelem fizycznym podwdjnego
17. odwrdéconego wahadta z wykorzystaniem rozwigzan firmy National Dr K. Gromaszek
Instruments.
18, Projekt rozprjoszonego uk’fadu pomiarowo-sterujgcego z Dr K. Gromaszek
wykorzystaniem urzadzen NI MyRIO.
19. | Waga swiattowodowa - stanowisko laboratoryjne. Dr P. Komada
20. | Optyczny filtr przestrajalny - stanowisko dydaktyczne. Dr P. Komada
21. | Algorytmy usuwania aberracji sferycznej i chromatycznej w obrazach | Dr T. tawicki
Implementacja algorytmu wyznaczania niepewnosci pomiaru Dr hab. inz. Jarostaw
1. temperatury w warunkach ultra wysokiej prézni metoda Sikora, prof. PL
rezystancyjna.
) Implementacja algorytmu wyznaczania niepewnosci pomiaru Dr hab. inz. Jarostaw
) natezenia pragdu termoemisji elektronowej metoda réznicowa. Sikora, prof. PL
3 Projekt uktadu automatycznej regulacji temperatury katody zrédta Dr hab. inz. Jarostaw
) elektronow. Sikora, prof. PL
4 Projekt precyzyjnego konwertera prad-napiecie. Dr hab. inz. Jarostaw
) Sikora, prof. PL
5 Projekt i wykonanie uktadu sterowania manipulatorem o czterech Dr inz. Adam Kurnicki
' stopniach swobody.
6 Projekt i wykonanie mikroprocesorowego sterownika silnikow BLDC Dr inz. Adam Kurnicki
' matej mocy.
7 Stanowisko dydaktyczne do badania algorytmow sterowania Dr inz. Adam Kurnicki
’ aktuatorem elastycznym.
3 Stanowisko dydaktyczne do badania algorytméw sterowania Dr inz. Adam Kurnicki
) wahadtem odwréconym.
9 Stanowisko dydaktyczne do badania algorytméw sterowania Dr inz. Adam Kurnicki
) obiektem oscylacyjnym - wahadto klasyczne.
10. Stanowisko dydaktyczne do badania algorytméw sterowania Dr inz. Adam Kurnicki
obiektem oscylacyjnym - wahadto obrotowe.
11 Stanowisko laboratoryjne do badania algorytméw sterowania Dr inz. Adam Kurnicki
dzwigiem osobowym.
1. Projekt i wykonanie minichwytaka dla robota typu SCARA. Dr inz. Adam Kurnicki
Konfiguracja i diagnostyka sterownikéw serii SIMATIC S7-1500 z Dr inz. Adam Kurnicki
13. uzyciem
web-servera.
14 Modelowanie i programowa eliminacja luzu w uktadach sterowania Dr inz. Adam Kurnicki
" | robotéw.
15 Projekt, wykonanie i badania modelu termohigrostatu Dr inz. Jacek Majewski
" | elektronicznego.
16 Dydaktyczne stanowisko do eksperymentéw z silnikiem krokowym w | Drinz. Eligiusz
" | Srodowisku LabVIEW. Pawtowski
17, Zastosowanie akcelerometru 3D do rozpoznawania gestow dfoni w Dr inz. Eligiusz
uktadzie interfejsu cztowiek-maszyna Pawtowski
18 Mikroprocesorowy stroboskop LED do pomiaréw predkosci Drinz. Eligiusz
) obrotowej maszyn wirujgcych. Pawtowski
19 Dydaktyczne stanowisko do badania mikromechanicznych Dr inz. Eligiusz
) akcelerometréw w stanach dynamicznych. Pawtowski
20 Wzmacniacz mocy do wspodtpracy z wyjsciem karty pomiarowej. Dr inz. Leszek
' Szczepaniak
21. | Stanowisko pomiarowe do badania czujnikdow potozenia kagtowego. Dr inz. Leszek




Szczepaniak

2 Stanowisko pomiarowe do badania czujnikéw wykorzystywanych Drinz. Leszek
" | przy uktadach pozycjonowania. Szczepaniak
53 Uktad wykonawczy wspétpracujacy z magistralg RS-485. Dr inz. Leszek
' Szczepaniak
24 Projekt uktadu regulacji sktadowej statej w torze pomiarowym Dr inz. Piotr Warda
" | zawierajgcym przetwornik napiecie-czestotliwosé.
25, Projekt mikroprocesorowego, bezprzewodowego systemu do Dr inz. Piotr Warda
pomiaru temperatury.
26. Projekt dydaktycznego stanowiska do pomiaru czestotliwosci. Dr inz. Piotr Warda
27. Dydaktyczny model wirtualnego oscyloskopu. Dr inz. Piotr Warda
28. Projekt inteligentnego przetwornika potozenia. Dr inz. Piotr Warda
29. Projekt inteligentnego przetwornika cisnienia. Dr inz. Piotr Warda
30. Projekt inteligentnego przetwornika temperatury. Dr inz. Piotr Warda
31. Projekt mikroprocesorowego rejestratora napiecia. Dr inz. Piotr Warda
39 Projekt mikroprocesorowego rejestratora kolejnych interwatéw Dr inz. Piotr Warda
" | czasowych.
33. | Projekt inteligentnego przetwornika czestotliwosci. Dr inz. Piotr Warda
1 Sterowanie silnika pragdu statego poprzez zmiane wspdtczynnika Dr inz. Piotr Filipek

wypetnienia napiecia zasilajgcego




