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Cel zajęć: 

 
Celem przedmiotu jest przedstawienie podstaw teoretycznych oraz metod syntezy i analizy 
układów sterowania binarnego. 

 

Program zajęć: 
Wykład:   
 
Pojęcia podstawowe, algebra Boole`a, układ cyfrowy, układy kombinacyjne, układy sekwencyjne, 
stosowany aparat matematyczny opisu - automaty, graf, tablice przejść/wyjść, funkcje logiczne, 
postaci kanoniczne. Minimalizacja funkcji logicznych. Typowe układy kombinacyjne, synteza 
układów kombinacyjnych z wykorzystaniem multiplekserów, układy iteracyjne. Synteza układów 
sekwencyjnych asynchronicznych – synteza abstrakcyjna, kodowanie stanów zabezpieczające 
przed wyścigami, przerzutniki asynchroniczne SR, synteza kobinacyjna układów 
asynchronicznych z zabezpieczeniem przed hazardem statycznym i dynamicznym. Synteza 
układów sekwencyjnych synchronicznych – synteza abstrakcyjna, minimalizacja liczby stanów 
wewnętrznych, kodowanie stanów, rodzaje przerzutników i ich wykorzystanie, synteza 
kombinacyjna układów sekwencyjnych, analiza pracy układów sekwencyjnych, konwersja 
pomiędzy modelami Moore’a i Mealye’go. Synteza układów z uzależnieniami czasowymi. 
Typowe układy cyfrowe: rejestry, liczniki, komutatory, konwertery kodów, pamięci. 
Wprowadzenie do logiki programowalnej – mikroprocesory, układy programowalne PLD, 
sterowniki PLC. Komputerowo wspomagana synteza złożonych algorytmów sterowania 
sekwencyjnego implementowanych w sterownikach PLC. 
 
Laboratorium:  
 
Projektowanie i analiza pracy układów: kombinacyjnych, czasowych, sekwencyjnych 
asynchronicznych i synchronicznych, zliczających, z rejestrami.  Komputerowo wspomagana 
synteza złożonych algorytmów sterowania binarnego implementowanych w sterownikach PLC. 
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